SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

M.21.02.01. SCIANKI SZCZELNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z wbijaniem
Scianek szczelnych z grodzic stalowych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét zwigzanych z inwestycjg wymieniong w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wbijanie Scianek szczelnych stalowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach i
wytycznych oraz okresleniami podanymiw ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

Grodzica — ksztattownik stalowy lub z tworzywa sztucznego z brzegami uksztattowanymi w zamki w celu
potgczenia sgsiadujgcych ksztattownikow w sciane do grodzenia wodoszczelnego lub $ciane przenoszaca
parcie gruntu.

Zamek — skrajny element grodzicy, stuzgcy do potgczenia sasiadujacych grodzic w scianke.

Scianka szczelna — konstrukcja, sktadajgca sie z grodzic wpuszczonych w grunt, ktérych zamki uszczelniajg
$cianke. Scianke szczelng stosuije sie do zabezpieczenia terenu nig ogrodzonego przed doptywem wody.
Podtuznica — pozioma belka drewniana lub stalowa, przymocowana do Sciany z grodzic, przenoszaca site
zakotwienia ze sciggdéw na $ciane lub stuzgca do montazu sciany.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, ST i
poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdéine”

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogolne stosowania materiatow

Warunki ogodlne stosowania materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M.00.00.00 -

"Czesc¢ ogolna" pkt. 2.

Do wykonania $cianek szczelnych nalezy stosowac¢ nastepujgce materiaty:

- grodzice stalowe zgodne z dokumentacjg projektowg i odpowiadajgce wymaganiom norm: PN-EN
12063:2001, PN-EN 10248-1:1999, PN-EN 10248-2:1999, PN-EN 10249-1:2000, PN-EN 10249-
2:2000,

- elementy usztywniajgce i rozpierajgce z ksztattownikéw stalowych zgodne z dokumentacjg projektowg
i odpowiadajgce wymaganiom podanym w ST dotyczgcej wykonywania konstrukcji stalowych.

- materialy do spawania i fgczniki zgodne z dokumentacjg projektowa i odpowiadajgce wymaganiom
podanym w ST dotyczgcej wykonywania konstrukgcji stalowych.

2.2. Grodzice stalowe typu Larssen
Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne grodzic powinny byé zgodne z wymaganiami podanymi w tabeli 1.

Tab. 1

Lp. Wiasciwosci Jednostki Wymagania

1 2 3 4

1 Wsk_azni_k wytrzymatoSci PrZY | cm3/m 1530
zginaniu Wy

2 Ciezar wiasciwy Scianki kg/m2 1145

3 Ciezar wiasciwy pojedynczego brusa | kg/m 68,7

4 Szerokos¢ profilu mm 600

5 Wysokos¢ Scianki mm 422

6 Grubos$¢ grzbietu mm 11,0

7 Grubo$¢ Scianki poprzecznej mm 8,6

Wymagane minimalne parametry grodzic stalowych:
= gatunek stali S270GP (zgodnie z PN-EN-10248-1),
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» granica plastycznosci min Reh 270 N/mmz2,
= wytrzymatos¢ na rozcigganie min Rm 410 N/mm2

Dopuszcza sie zastosowanie innych rodzajow grodzic stalowych do planowanych prac, niz wskazane, lecz
0 parametrach réwnych lub lepszych od przewidzianych materiatow.

3. SPRZET
3.1. Ogolne warunki stosowania sprzetu
Ogodlne warunki stosowania sprzetu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”, pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania roboét

Roboty zwigzane z zagtebianiem elementéw sktadowych Scianek szczelnych powinny by¢ wykonywane
przy uzyciu sprzetu przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robét. Przy doborze sprzetu nalezy
kierowac sie postanowieniami normy PN-EN 12063:2001.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP. Wykonawca przystepujacy do wbijania scianek szczelnych stalowych powinien
dysponowac nastepujgcym sprzetem:

- wibromiotem o duzej czestotliwosci drgan

- zurawiem kotowym,

- ciggnikiem kotowym z przyczepg diuzycowa,

4. TRANSPORT
4.1. Warunki ogélne transportu
Ogolne warunki transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”, pkt. 4.

4.2. Transport materiatow
Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i spetniac¢
wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogodlne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdéine”, pkt. 5.

5.2. Wbijanie scianki szczelnej stalowej

Przed rozpoczeciem i w trakcie wbijania scianek szczelnych nalezy wykonywac¢ pomiary geodezyjne
zwigzane z:

- wyznaczeniem osi $cianek szczelnych,

- wyznaczeniem punktéw charakterystycznych,

- wykonaniem reperéw wysokosciowych,

- wyznaczeniem i kontrolg niwelacyjng gornej krawedzi Scianki szczelnej.

Scianki szczelne nalezy wykonywaé zgodnie z dokumentacjg projektowg i postanowieniami norm PN-EN
12063:2001, PN-89/S-10050 i PN-82/S-10052

W celu uzyskania odpowiedniej doktadnosci wykonania $cianki szczelnej nalezy wykonaé i zastosowaé
ramy prowadzgce. Ramy prowadzgce powinny by¢ stabilne, odpowiednio mocne i ustawione na poziomach
zapewniajgcych mozliwo$¢ poziomego i pionowego osiowania grodzicy w czasie zagtebiania.

W czasie wbijania elementdéw Scianki szczelnej nalezy prowadzi¢ ,Dziennik wbijania”, w ktérym nalezy
okreslic:

- dane odnos$nie sposobu zagtebienia elementéw Scianki szczelnej,

- ogdlna charakterystyke urzgdzenia do zagtebienia elementéw Scianek szczelnych,

- szkic usytuowania elementéw $cianki szczelnej,

- dane odnos$nie zagtebienia elementéw sScianki i ewentualnych trudnosci wyniktych podczas zagtebiania.
Podczas zagtebiania elementéw Scianki nalezy regularnie kontrolowaé stan techniczny budowli i instalaciji
zlokalizowanych w sgsiedztwie prowadzonych robot.

5.3. Tolerancje wykonywania $cianek szczelnych
Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu $cianek szczelnych wynosza:

+ 50 mm - dla potozenia gtowicy w kierunku prostopadiym do scianki,
+ 250 mm - dla poziomu zagtebienia,
1% - dla pionowosci we wszystkich kierunkach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”, pkt. 6.
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6.2. Kontrola zabicia Scianki szczelnej

Kontrola zwigzana z zabiciem $cianek szczelnych powinna byé przeprowadzona w czasie wszystkich faz

robot. Wykonanie scianek i montaz elementow dodatkowych podlega kontroli zgodnie z wymaganiami

podanymi w normie PN-EN 12063:2001. W zakresie konstrukcji dodatkowych dopuszczalne odchyiki

wymiarowe powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-89/S-10050.

Kontrola jakosci rob6t powinna obejmowac nastepujgce czynno$ci:

- sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa (rzedna gornej krawedzi Scianki, linia zabicia
Scianki)

- badania materiatéw uzytych przez poréwnanie ich cech z wymogami okreslonymi w dokumentaciji
projektowej oraz specyfikacji technicznej. Bezposrednio na budowie przez ogledziny zewnetrzne,

- kontrole urzadzen do zagtebiania elementéw $cianki w zakresie stanu technicznego oraz whasciwego
doboru urzgdzenh do zakresu planowanych robdét,

- kontrola wykonania i zamocowania elementéw prowadzgcych,

- kontrola pionowosci zagtebiania elementéw $cianki szczelnej,

- kontrola scianki szczelnej w zakresie doktadnosci wykonania w odniesieniu do dopuszczalnych
odchytek,

- kontrola sagsiednich budowli i instalacji, w trakcie zagtebiania elementéw $cianki szczelnej i po
wykonaniu $cianek szczelnych, w zakresie powstania uszkodzen.

Roboty podlegajg odbiorowi jako roboty zanikajgce, a ocena poszczegdlnych robot potwierdzana jest przez

Inzyniera wpisem do dziennika budowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”, pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest:
- 1 m2 $cianki, mierzony w osi $cianki w rzucie z gory i wysokosci $cianki.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”, pkt. 8. Roboty uznaje sie
za wykonane zgodnie z ST, Dokumentacjg Projektowg i poleceniami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary daty
wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”, pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Podstawe ptatnosci wykonania $cianki szczelnej stanowi 1 m2 Scianki mierzony po osi $cianki w rzucie z
gory i wysokosci scianki, o okreslonej w dokumentacji projektowej. Cena jednostkowa obejmuje:
- dostarczenie materiatu - grodzice stalowe
- wytyczenie Scianki
- wykonanie szablonu montazowego,
- zabicie Scianki szczelnej z terenu,
- wyciggniecie scianki szczelnej z terenu,
- uporzadkowanie miejsca robot
Cena zwiera réwniez zapas na odpady i ubytki materiatowe.

10. NORMY, APROBATY TECHNICZNE | INNE DOKUMENTY

10.1. Normy .

1. PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robdt geotechnicznych. Scianki szczelne.

2. PN-EN 10248-1:1999 Grodzice walcowane na gorgco ze stali niestopowych. Techniczne warunki
dostawy.

3. PN-EN 12048-2:1999 Grodzice walcowane na gorgco ze stali niestopowych. Tolerancje ksztaftu i
wymiarow.

4. PN-EN 10249-1:2000 Grodzice ksztattowane na zimno ze stali niestopowych. Techniczne warunki
dostawy.

5. PN-EN 10249-2:2000 Grodzice ksztattowane na zimno ze stali niestopowych. Tolerancje ksztattu i

wymiarow.
6. PN-89/S-10050 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowe. Wymagania i badania.
7. PN-82/S-10052 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowe. Projektowanie.
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