EC I K

P YF ACJE TECHNICZNE
Al ODBIO

S C
WYKONANI RU ROBOT BUDOWLANYCH

M.18.01.03. PROBNE OBCIAZENIE MOSTU

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z prébnym
obcigzeniem w zwigzku z przebudowg mostu.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i reali-
zacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg wykonania prébnego obcigzenia zgodnie z projektem
prébnego obcigzenia przesta przejazdowego (nosnego).

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami i ST DM.00.00.00. "Wymagania
ogolne" pkt. 1.4.

1.5. Ogoéine wymagania dotyczace Robot

Ogdlne wymagania dotyczgce Robét podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt 1.5.
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z Dokumentacjg
Projektowg, ST i poleceniami Kierownika Projektu.

2. Materialy

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST DM.00.00.00
"Wymagania ogélne" pkt 2.

2.1. Piasek lub inny materiat balastujgcy zgodnie z Projektem prébnego obcigzenia i zaakceptowany
przez Kierownika Projektu.

3. Sprzet

Ogodlne warunki dotyczgce sprzetu podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 3.

3.1. Probne obcigzenie obiektow nalezy wykonaé obcigzajgc obiekt samochodami ciezarowymi
(wywrotkami) zatadowanymi piaskiem lub innym materiatem balastowym o masie i naciskach na o$
okreslonymi w Projekcie probnego obcigzenia.

3.2. Pomiary ugie¢ wykonuje sie przy pomocy zestawdw skiadajgcych sie z czujnikow, drutu
stalowego, tgcznikdéw ielementéw podpierajgcych lub czujnikdw elektrycznych z elektronicznymi
urzgdzeniami pomiarowymi. Pomiary niwelacyjne wykonaé niwelatorami precyzyjnymi.

4. Transport
Ogodlne warunki transportu podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 4.
4.1. Materiaty przewozone bedg srodkami transportu zgodnie z punktem 3.1.

5. Wykonanie Robét

Ogolne warunki wykonywania Robo6t podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 5.
5.1. Projekt prébnego obcigzenia

Projekt prébnego obcigzenia winien zawierac:

a) schemat obcigzenia konstrukcji z okresleniem obcigzonych przeset, kolejnosci ustawienia
obcigzenia samochodami i jego rozmieszczenia,

b) sposéb pomiaru ugie¢ z okresleniem sprzetu i czasu pomiaru,

c) miejsca pomiaru ugiec,

d) obliczenie ugie¢ dla zatozonego schematu obcigzen.

Projekt prébnego obcigzenia obiektu winien by¢ przedstawiony przez Wykonawce mostu do akceptacji
Kierownikowi Projektu po uzgodnieniu go przez Projektanta konstrukcji wiaduktu.

5.2. Zakres wykonywanych Robot

Prébne obcigzenia oraz analize i opracowanie wynikdw wykonuje na zlecenie Zamawiajgcego
jednostka zakwalifikowana przez Ministerstwo Infrastruktury (MTiGM) do badan budowli mostowych.
Wykonawca badan podczas prébnego obcigzenia nie moze byé zalezny od Wykonawcy robot.
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5.2.1. Przygotowania

Przed prébnym obcigzeniem nalezy wykonaé ogledziny konstrukcji obiektu celem wykrycia
widocznych nie uzbrojonym okiem uszkodzen materiatu, elementéw lub potaczen oraz stanu
nawierzchni lub konstrukcji.

5.2.2. Prébne obciazenie statyczne

Prébne obcigzenie statyczne wykonuje sie na podstawie Projektu prébnego obcigzenia przy
obcigzeniu zestawem pojazdow podanym w Projekcie probnego obcigzenia. Wszystkie
przemieszczenia mierzy sie z doktadnoscig do 0,1 mm. Przemieszczenia iodksztalcenia w
okreslonych punktach nalezy mierzy¢ bezposrednio po ustawieniu prébnego obcigzenia co 15 min.
Jezeli przyrost w ostatnim kwadransie jest nie wigkszy niz 2% mierzonej wielkosci, to warto$¢ koricowg
przyjmuje sie za miarodajng. W przeciwnym razie obcigzenie probne pozostaje w tym samym
potozeniu dopoki przyrost wielkosci mierzonej wyniesie mniej niz 2%. Przemieszczenia i odksztatcenia
sprezyste nie moga by¢ wieksze od wartosci obliczonych dla rzeczywistego obcigzenia prébnego, a
przemieszczenia trwate i sprezyste dzwigaréw gtdwnych nie mogg przekroczyé wartosci
dopuszczalnych wg PN-82/S-10052. W celu stwierdzenia, ze konstrukcja pracuje w zakresie
sprezystym, zaleca sie wykonanie wstepnego obcigzenia probnego pod czesciowym obcigzeniem
stanowigcym okoto potowe podstawowego probnego obcigzenia.

5.3. Analiza wynikow

Po wykonaniu wszystkich prac zwigzanych z przeprowadzeniem prébnego obcigzenia w terenie.
Wykonawca prébnego obcigzenia wykonuje analizy wynikow z uwzglednieniem rzeczywistych
obcigzen.

6. Kontrola jakosci Robét
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 6.
6.1. W trakcie przeprowadzania probnego obcigzenia nalezy kontrolowac:

a) mase catkowitg i naciski na o$ pojazdéow (samochodow) przeznaczonych do prébnego
obcigzenia,

b) zgodnos¢ ustawienia pojazdéw z Projektem prébnego obcigzenia,

C) sprzet do przeprowadzenia pomiarow,

d) zgodnosé osigganych rezultatéw z zatozeniami projektowymi.

7. Obmiar Robét
Ogodlne zasady obmiaru Robét podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest ryczalt za cato$é robét i kosztow.



